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Abstract 

This article discusses the process of importing a neural network from the Roboflow 
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based on a ready-made dataset using the yolov5 neural network model, checking the 
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1 Введение 

1.1  Актуальность 

Спрос на автомобили и связанные с ними услуги продолжает расти. 

Имеющиеся и новые игроки на рынке нуждаются в эффективных 

инструментах для обработки и классификации информации об автомобилях. 

Разработка модели, которая может определять тип кузова автомобиля по 

фотографии, может быть востребована в автомобильной промышленности, 

автомобильной торговле, страховании автомобилей и других смежных 

отраслях. 

Развитие искусственного интеллекта и машинного обучения позволяет 

создавать более точные и эффективные модели для обработки и анализа 

изображений. Разработка классификационной модели на основе нейронных 

сетей и использование инструментов, таких как Roboflow, открывает новые 
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возможности для автоматизации процесса определения типа кузова 

автомобиля. Точная классификация типов кузовов автомобилей является 

важной задачей в различных сферах, таких как оценка стоимости автомобилей, 

инвентаризация автопарков, реклама и маркетинг автомобилей и другие. 

Разработка модели, которая способна точно определять тип кузова по 

фотографии, может значительно улучшить качество и эффективность работы 

в этих областях. Технологии компьютерного зрения, включая распознавание 

образов и классификацию изображений, продолжают развиваться. Множество 

исследований и разработок в области нейронных сетей и глубокого обучения 

позволяют создавать более точные и надежные модели для анализа 

изображений, в том числе для классификации типов кузовов автомобилей. 

 

1.2 Обзор исследований 

А. Ю. Звайгзне в своей статье рассмотрел процесс создания модели 

классификационной нейронной сети с использованием изображений из 

готового датапака, процесс сбора нового датапака, обработка изображений в 

системе Roboflow [1]. Кью Лин в своей статье предложили облачную систему 

управления рабочими процессами, организующую конвейеры разработки 

роботов, улучшенных искусственным интеллектом [2].  Э. Бисогон в своей 

работе описал процесс создания моделей машинного обучения и глубокого 

обучения используя платформу Google colab [3]. Э. Каллиамваку в своей 

работе рассказал о особенностях платформы, множество проектов являются 

заброшенными и не реализованными, также то, что многие пользователи 

используют Github как файлообменник [4]. В. Вентонг объясняет принцип 

работы полностью сверточной модели нейронной сети yolov5 [5]. 

 

1.3 Цель исследования 
Импортировать и проверить работу готовой модели нейронной сети 

импортировать и создать новую модель нейронной сети на основе готового 

датасета 

 

2 Материалы и методы 

Для работы с платформой Roboflow, используется бесплатная среда 

разработки Google colab, работающая на языке программирования python, 

процесс взаимодействия происходит через API Roboflow, для создания модели 

новой нейронной сети используется готовый репозиторий с Github с 

встроенной сверточной моделью нейронной сети yolov5. 

 

3 Результаты и обсуждения 

Для импорта модели из roboflow в Google colab, на новом листе в ячейке 

кода указывается команда на установку библиотеки Roboflow (рис. 1). 
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Рисунок 1. Установка библиотеки Roboflow 

 

Импортируется сама библиотека (рис.2), создается новая переменная rf 

которой присваивается уникальный ключ API для взаимодействия с рабочим 

пространством и проектами, в частности.  

Переменная project определяет созданный проект для дальнейшего 

взаимодействия в системе. 

Переменная model отвечает за выбор рабочей модели системы. 

 

 
Рисунок 2. Импортирование библиотеки и подключение рабочей модели 

 

Для проверки работы модели подобрано случайное изображение из 

интернета (рис. 3-4). 

 

 
Рисунок 3. Случайная фотография автомобиля с типом кузова купе 
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Рисунок 4. Результат работы модели нейросети 

 

Нейросеть ошибочно предположила, что на данном изображении седан. 

Для работы с dataset’ом используется модель yolov5, которая 

скачивается с Github, указывается директория и производится 

импортирование необходимых для работы библиотек (рис. 5). 

 

 
Рисунок 5. Установка yolov5 

 

Для создания собственной модели нейросети на основе уже имеющегося 

датасета, через API происходит обращение к серверу, с указанием версии 

датасета (рис. 6). 

 

 
Рисунок 6. Скачивание датасета  

 

Импорт библиотеки OS для работы с каталогами системы, создание 

нового каталога и перенос скачанного ранее датасета, выбор созданного 

каталога как рабочей директории (рис. 7). 
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Рисунок 7. Работа с каталогами 

 

Переопределение датасета в переменную и присвоение каталогу 

датасета рабочего названия для дальнейшего обращения при работе через 

файловую систему (рис. 8). 

 

 
Рисунок 8. Назначение рабочего каталога датасетом 

 

Смена рабочей директории на yolov5 выполнение процесса обучения, 

для оптимальных значений установлено 200 эпох, размерность изображений 

104 на 104 пикселя (рис. 9). 

 

 
Рисунок 9. Обучение модели нейронной сети 

 

После завершения процесса обучения выводится кратка сводка 

указанием процентов точности (рис. 10). 
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Рисунок 10. Кратка сводка по обученной модели 

 

Проверка полученных результатов путем выбора изображения из 

массива тестовых картинок (рис. 11-12). 

 
Рисунок 11. Код и результаты тестов 

 

 
Рисунок 12. Графическое отображение полученных результатов 
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Выводы 

Разработка классификационной модели для определения типа кузова 

автомобиля по фотографии является актуальной задачей, которая может быть 

решена с помощью нейронных сетей. 

Использование предварительно обученных моделей, импортированных 

из Roboflow, может значительно ускорить процесс разработки и обучения 

модели, а также повысить ее точность. Roboflow предоставляет мощные 

инструменты для управления датасетами, предобработки данных, обучения 

моделей и экспорта моделей в различных форматах, что значительно упрощает 

и ускоряет процесс разработки. 

Создание собственной модели нейронной сети на основе ранее 

собранного датасета позволяет точнее адаптировать модель к конкретным 

требованиям и особенностям задачи классификации кузовов автомобилей. 

Процесс разработки модели включает в себя несколько этапов, включая 

предварительную обработку данных, обучение модели на тренировочных 

данных и проверку ее эффективности на тестовых данных. 
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